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■ 회사소개 : 주식회사 신신사

Globalization status●

[Egypt]

•생산제품: 세탁기 및 자동차 부품
•197명

• 생산제품: 에어컨 및 세탁기 부품
• 217 명

•생산제품: 세탁기 및 TV부품
• 172 명

[China]

[Thailand]

2011

2014 2007

Domestic status●

2021

•생산제품: 건조기, 세탁기 부품
• 180명

1981

사
업
체
정
보

회사명 (주)신신사 등록번호 606-81-34985

대표자 최상기

주소
김해시주촌면서부로1701번안길
142-13

업 종 제조업

종 목
전자, 금형, 전기부품
산업용로봇 제조업
컴퓨터및 주변기기제조업

홈페이지 http://www.shinshinsa.com

회사 형태 주식회사

국
내
및
해
외
법
인

본사 김해 1공장
김해시주촌면서부로1701번안길 142-1

3
대지 12,667㎡ 자 가

건평 5,940㎡ (280명) 1981

창원 2공장 경 창원시성산구성주로97번길 34
대지 8,246㎡ 자 가

건평 8,007㎡ (100명) 2021

태국 신신사
Pluak Daeng, Pluak Daeng District, R

ayong 21140 Thailand

대지 39,100㎡ 자 가

건평 12,360㎡ (180명) 2008

중국 신신사 중국장쑤성난징시장닝구
대지 7,920㎡ 자 가

건평 5,280㎡ (240명) 2011

이집트신신사
10th of Rammadan Desert, 
Egypt

대지 8,000㎡ 임대 (LG전자내)

건평 8,000㎡ (220명) 2014

로봇랜드연구센터 마산합포구구산면로봇랜드로 33 건평 109㎡ 임대 (2명) 2021



■ 주요사업실적

(주)신신사는LG전자1차협력사로프레스성형제조와조립공정에대한스마트공장프로젝트를
수행하여스마트시범공장을구축하였으며, 자체연구개발을통해로봇SI, 로봇제조(산업로봇), 

물류로봇(AGV, AMR)을2020년부터사업화를진행중
Smart Factory

’23Y

70%
AMR

자율주행
모빌리티

원천기술
로봇부품
개발



■ 논문연구배경 : 협동로봇

로봇의충돌감지기능과이지티칭기능으로매우활용성이높으나충격과
장시간사용시원점이틀어지는문제등의발생으로차세대협동로봇의필요성이요구된다.

COBOT

원인은여러가지의요인이있으며가장큰것은
로봇의동작과연관된연속성과재현성에서
감속기의역활이중요하다고생각됨.

즉, 현재의하모닉감속기로는제조공장에서의
협동로봇기능수행은어렵다고판단됨

해결책은감속기의사양을변경하여로봇의토오크를
올려서에러발생을 최소화하는연구가필요

로봇의안전사고 협동로봇의안전성과편의성 제조공장에서의부적합성의해결



■ 논문주제 : 사이클로이드감속기를적용한협동로봇개발에대한연구

제1장

• 연구배경
• 연구동향
• 연구목적

제2장

• 협동로봇의
감속기 적용
및 시스템 이론

제3장

• 사이클로이드
감속기의 선정

• 케이싱 최적설계

제4장

• 감속기 출력 향상
• 충돌 감지 기능의

활성화

제5장

• 시제품 제작
• 성능평가

제6장

• 각 연구결과에 대한
종합 결론

• 국산화
• 상품화
• 사업화

감속기

• 최적설계
기존 감속기의 내공
사이즈의 최대화

케이스

• 기존 로봇에 조립될
수있는 설계

• 부스트 적용

감속기 출력

• 하모닉 대비 200% 
토오크 향상 목표

• 제조공법 설계
• 제어시스템 튜닝

(충돌감지 최적화)
-수치화
-자료의 연속화

제작 및 평가

• 최적 설계 도면화
• 시스템 부품 제작
• 협동로봇 조립
• 평가 절차 개발

및 평가(정량지표)

차기 논문 주제

• 사이클로이드감속기를
적용한물류로봇개발에
대한연구

러시아 한국

연구소내 2대의 협동로봇 준비
개선전후의

내공으로 각종 케이블이 관통하
는 구조로서 사이클로이드 감속
기에서 최대화가 관건

세계최고

수준
가중치

(보유국/보

유기업)
(%) 시료 수

(n≥5개)

감속비 - 80
80 (일본

NIDEC

SHIMPO)

10 5
6.2 속도비

시험
KS B 7300

정격토크 NM 29
29 (일본

NIDEC

SHIMPO)

10 5
6.3 기동 허

용토크 시험

KOROS

1166:2022

백래시 arcmin < 2.0
< 2.0 (일본

NIDEC

SHIMPO)

10 5
6.4 히스테

리시스 실험

각도 전송

오차
arcsec 350

350 (일본

NIDEC

SHIMPO)

10 5

6.9 각도 전

달 오차 실

험

효율 % <75%
70% (일본

NIDEC

SHIMPO)

20 5
6.5 효율시

험

무게 kg 0.88
0.55kg (일

본 NIDEC

SHIMPO)

10 5 무게축정

소음 db <60db
40db (일본

NIDEC

SHIMPO)

10 5

외경 mm 80
80(일본

NIDEC

SHIMPO)

10 5

ISO 18436-8

표준에 따른

기계설비의

상태감시 및

진단

객관적 측정방법
주요성능

지표
단위 최종목표

시험방법 시험규격
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